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ABSTRACT : 

The invention relates to a servocontrol for the hydraulic 

suspension of the wheels in vehicles, which may be applied to all 
vehicles equipped with hydraulic spring devices according to French 
Patent No. 88 08724. 
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The servocontrol is intended to adjust the changes in the 
characteristics of the suspension of vehicles. This servocontrol 
makes it possible to change the height of the suspension as well as 
the stiffness of the suspension of vehicles. In addition, the 
servocontrol gives rise to the transmission of dynamic loads from one 
wheel to other wheels of the vehicle. 

The servocontrol includes four hydraulic spring devices Dl, D2, D3 
and D4 assembled to the four wheels Rl, R2, R3 and R4 of this 
vehicle. A hydraulic pump P. has a hydraulic connection with these 
devices . 

There are also hydraulic links 1 and 3 between the hydraulic 
transmitters 4 and 5 and the hydraulic spring devices. 

The application of the servocontrol for the hydraulic suspension 
of the wheels of vehicles enhances the safety and comfort of 
travelling. 
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1^ L'invention concerne une servocommande pour la suspen- 
sion hydraulique des roues dans des v6hicules. applicable dans 
tous les v6htcules 6quip6s des dispositiffs ressorts hydrauliques 
salon le brevet- frangais n" 88 08724. 

La servocommande est .destinie A r6gler des changements 
des caractdrlsttques de la suspension des vdhicules. Cette 
aervoconunande permet de modifier la hauteur de la auspen* 
sion ainst que la rigidity de la suspension des v6hicules. En 
plus la servocommande provoqiie la transmission des charges . 
dynamiques d'une roue sur d'autres roues du v6hicule. 

La servocommande comporte quatre dispositifs ressorts hy- 
drauliques D1. D2. 03 et D4 assembles avec les quatres roues 
R1. R2. R3 et R4 de ce vShicule. Une pompe hydraulique P 
poss^de une liaison hydraulique avec ces dispositifs. 

II existe aussi des liaisons hydrauliques 1 et 3 entre les 
transmetteurs hydrauliques 4 et 5 et les dispositifs ressorts 
hydrauliques, 

L'application de la servocommande pour la suspension hy- 
draulique des roues des v^hicules am6iiore la s6curit6.et le 
contort de voyage. 
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SERVOCOMMANDE POUR LA SUSPENSION HYDRAULIQUE 
DES ROUES DANS DES VEHICULES. 

pr^ftpnte invention concerne une Bervocommsnde 
pour la suspension des roues dans des v^hicules. 
La servocommande est utilis^e pour les changements des 
caract^ristiques de la suspension des v^hicules, 
5 notamment de la hauteur de la suspensiony de son rigi- 
dity et de la transmission des charges dynamiques 
d'une roue sur les autres roues du v^hicule • 
La servocommande faisant objet de la presente inven- 
tion utilise pour la suspension de v^hicules le 

10 dispositi'f ressort hydraulique d^crit dans la demands 
de brevet -franpais n* $"8 OS^Z^ , 

Jusqu' A present on ne connaissait pas d'^quipe- 
ments exclusi vement hydrauliques pouvant modifier les 
caracteri stiques de la suspension du v^hicule. 

15 Les seuls dispositi'fs hydrauliques utilises dans la 

suspension des v^hiculfes ont pDL»r but de rtgler exclu- 
si vement la hauteur de 1 a suspension. On connaissait 
auBsi des ^quipements ^lectro-hydraul iques et Electro- 
m^caniques pour modifier les caract^ristiques de la 

20 suspension? toutefois leur construction est tr^s 
compliqu^e et n^cessite 1' usage des capteurs de 
d^pl acements. 

La servocommande selon la presente invention uti- 
lise des dispositifs ressorts hydrauliques appliques 

25 aux roues du v6hicule. Chaque dispositif ressort hy- 
draulique poBs6de une connection avec la pompe hydrau- 
lique. Cette pompe modi fie le volume et la pression 
du liquide dand ces dispositif s. La modification du 
volume du liquide condu'^t au changcment de la hauteur 

30 de la suspension, de mdme le changement de la pression 
du liquide provoque la modification de la rigidity 
de la suspension. La connection hydraulique entre tous 
les dispositifs permet'de transmettre les charges 
dynamiques d'une roue sur les autres. 
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Les desslns suivants illustrent la pr^sente 
invention s 

La -figure 1 repr*sente un schema fonctionnel 
de Id servocommande ; 
5 La figure 2 repr^sente 1 ' assembl age du 

dispositif eur le v^hicule (vue de face) ; 
La eervocofflmande representee Kur la figure 1 com-* 
porte quatre dispositifs ressorts hydrauliquee 
(Dl } 9 (D2) f (03) el(D4) assembles avec les quatre roues 
10 du vehicule (Rl ) , <R2) , (R3> et(R4). Une pompe hydrau- 
lique (P) est connect ee ^ 1' ensemble de quatre dispo- 
sitifs (Dl > , (D2) , (D3) et (D4) . Cette connection est 
constitute des conduits forces (2). 

La eervocommande posstde deux series de liaisons 
15 hydraul 1 Ques^ La premiere serie est formee des con- 
duits forces (1) entre les dispositifs (Dl) et (03), 
et ensuite entre les dispositifs (02) et (04); lesdits 
conauits (1) etant equipes des transmetteurs hydrau- 
liques (5). La deuxieme serie est constituee des 
20 conduits forces (3) entre les dispositfs (Dl) et (04), 
et entre (D2) et (D3) j Iesc3it5 conduits <3) etant 
equipes des transmetteurs hydrauliques (4). 

La servocommande representee eur la figure 2 
montre la fixation du dispositif ressort hydraulique 
25 (01) sur le mecanisme de suspension de roue (Rl). 
Le dispositif possede une longueur (d). 

Pendant le mouvement du vehicule les mecanismes de 
la suspension des roues (Rl > , (R2) , (R3) et (R4) eont 
SDumis aux agissements de forces etatiques et de for- 
30 ces dynamiques. La servocommande permet de repondre 
A ces forces en reglant les caracteristiques de la 
suspension des roues du vehicule. Ainsi, le changement 
de la hauteur de la suspension est pr ovoque par la 
modification du volume de liquide dans les dispositifs 
35 ressort s hydrauliques (01 > » (02) p (03) et(D4), obtenue 
par 1 'action de la pompe hydraulique (P) . 
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Ce changement de la hauteur de la euspensaon est linn- 
t6 par la longueur (d) de ces di sposi ti -f b- 

Le changement de la rigidity de la euspension des 
roues est ef-fectu^ par la modi -f icati on de la pression 
du liquids dans les diepositifs (Dl) , (D2) , (D3) et (D4) 
obtenue par 1 'action de la pompe hydraulique (P) » 
chaque diBpoaitif ayant une longueur (d) constante. 

Les 'forces dynamiquee qui agissent par example sur 
la roup (Pel) pi^ndant le mouvement du v^hicule changent 

10 la preasion du Ixquidfr dans le dispoeitif (Dl). La 
pression ainsi cr^^c agit enauite cur les transmet- 
teurB hydrauliqueR (5) et (4) par 1 ^ interm^di ai re des 
conduits -forces (1) et <3) . Les impulsions hydrauli- 
QUBF. (6) et (7) transmises par les transmetteurs (5) 

15 et (4), am vent jusqu'aux disposi t-fs <D2) , (D3) et 
(D4) . Lee transmetteurs hydrauliques (4> et(5) agis- 
sent dans les deuK directions. Les impulsions hydrau- 
liquet (6) et (7) sont proport i onnel 1 ep aux change- 
ments op la pression d«.i liquide- dans le oispositi-f 

20 (Dl), L'impulfiion hydraulique (6) change temporaire- 

ment la pression dana le dispositif (03). Le transmet- 
teur. (4) change ensuite par la liaison (5> la pression 
dans le dispositi-f (D2) | en-fin 1* impulsion hydraulique 
(7) modi'fie temporairement la pression dans le dispo- 

25 siti-f (04), En r^sultat* I'action des impulsions 

hydrauliques (6) et (7) cr^e les "forces dynamiques 
de reaction qui agissent temporairement sur les roues 
(R3) (R2) (P<4). 

La creation des forces des reactions dynamiques 

30 augments la stabilitifr du v^hicule . Application de la 
servocommande pour la suBpension hydraulique des roues 
dans les v^hicules augmente la s^curit^ et le comfort 
de voyage. 
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REVENDICATIONS 

DLa servocommande pour la suspension hydraulique 
des roues dans des v^hicules comportant des disposi- 
ti-fs ressorts hydrauliques assembles avec les quatres 
roues du v^hicule» ainsi qu'une pompe hydraulique, 
5 caract^ris^p en ce que Indite pompe hydraulique (P) 
est branch^e sur au moms un dispositi-f ressort hy- 
draulique <D1), et il existe au moins une liaison 
hydraulique entre les disposi ti-fs (Dl> et (D3) 
localises sur la diagonale du v^hicule et il existe 

10 ausei au moins une liaison hydraulique entre les 
dispositi-Ps (Dl) et <D4) localises sur la partie 
lat^rale du v^hicule. 

2>La servocommande selon la revendi cat i on 1 cars-^ 
ct6rxs*e en ce qufe la pompe hydraulique CP) change 1© 

15 pressjon ou le volume du Ijquide dans les disposi ti-fs 
ressorts hydrduliques <Dl) (D2) <D3) (D4) . 

3>La servocommande selon les revendi cat i ons 1 et 2 
caract^rxB^e en ce* que la pompe hydraulique (P> en 
modi -fi ant la pre«^5ion du l>quade dans au moi ns un 

20 dispositi-f (Dl) change la rigidit* de la suspension 
de la roue (Rl) . 

4) La servocommande selon les revendi cations 1 et 2 
caract*ris*e en ce que la pomp© hydraulique <P) en 
modi^iant le volume du liquide dans *a moins un dis- 

25 positi-f (Dl) change la longueur (d) d^ ce dispositi-F 
et la hauteur de la suspension du v^hicule . 

5) La servocommande selon la revendi cation 1 cara- 
ct6riB#e en ce que les transmetteurs hydrauliques (4) 
et (5) sent introduits dans les liaisons hydrauliques 

30 entre les dispositi-fs (Dl), CD2) , <D3) et (D4) . 



8/18/2007, EAST Version: 2.1.0.14 



2633S64 




FIG. 2. 
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